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Axialkolbenmotoren
nicht verstellbar - Nenndruck 16 MPa - TGL 10 865
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‘Axialkolbenmotoren
nicht verstellbar
Nenndruck 16 MPa
TGL 10865

Wirkungsweise

Die Axialkolbenmotoren TGL 10865 sind infolge ihrer
geringen Abmessungen und der geringen Masse be-
sonders geeignet als Antriebsaggregate in Anlagen, bei
denen es auf gewichts- und platzsparende Konstruktion
ankommt. Die mit einfachsten Mitteln durchfiihrbare
Regelung der Drehzahl durch Anderung des zugefiihrten
Druckdlstromes bildet einen entscheidenden Vorteil
gegeniiber anderen in der Drehzahl regelbaren An-
triebsorganen.

Weltere entscheidende Merkmale sind:

Lange Lebensdauer

Geringer Wartungsaufwand
GroBe Betriebssicherheit
Niedriges Leistungsgewicht
Maximaler Wirkungsgrad
Minimale Gerduschentwicklung

Unsere Axialkolbenmotoren sind Glieder eines umfas-
senden Baukastensystems hydrostatischer Axialkolben-
systeme. Bis auf geringe funktionsbedingte Unterschiede
sind sémtliche Pumpen und Motoren dieses Baukasten-
systems in ihrem Grundaufbau gleich, wodurch die War-
tung, Reparatur und Ersatzteilhaltung wesentlich er-
leichtert werden.

Beschreibung

Axialkolbenmotoren mit konstantem Verdréngungsvolumen:

Die Motoren besitzen eine durchgehende Welle, die an ihren Enden
als Hohlwelle ausgebildet ist. In eine Verzahnung greift hier der
Antriebskniippel ein. Auf der in Rollenlagern gelagerten Welle sitzt
der Zylinderkérper und bildet mit ihr den Rotor. Im Zylinderkérper
sind achsparallel die Zylinderbohrungen angeordnet, in denen die
Kolben eine hin- und hergehende Bewegung ausfiihren. Die Kolben
werden liber ihre beweglich angelenkten Gleitschuhe und {iber eine
Andruckplatte durch Federkraft auf die Gleitplatte gedriickt, die in
die feste Schiefscheibe eingesetzt ist.

Wird durch einen der AnschluBstutzen ein Druckvolumenstrom zu-
gefiihrt, so gelangt dieser durch die nierenférmige Steueréffnung im
Steuerkopf und die langlochférmigen Steuerdffnungen im Zylinder-
kérper in die Zylinderrdume. Der Kolben wird hierdurch mit seinem
beweglich angelenkten Gleitschuh auf die Schiefscheibe gedriickt.
Die dabei auftretenden Reaktionskréfte erzeugen das Drehmoment.
Hat der jeweilige Kolben nach einer halben Umdrehung der Welle
seinen Totpunkt erreicht, so erfolgt die Umsteuerung der Verbindung
des Zylinderraumes zur zweiten nierenférmigen Steuerdffnung im
Steuerkopf, worauf wahrend der néchsten halben Umdrehung das
Fluid aus dem Zylinder in die Riicklaufleitung ausgestoBen wird. Die
aus den Kolbenkréften resultierenden Axialkréfte werden am Steuer-
spiegel sowie an den Gleitschuhen nach dem Prinzip hydrostatischer {
Lager aufgenommen.

Der Motor gibt an der Abtriebswelle ein dem Betriebsdruck propor-
tionales Abtriebsmoment ab.

Berechnung im technischen MaBsystem

Ap- Vg
Mk =
: 628
M,p.ia = Abtriebsmoment, ideelles (kpm)
Ap = Druckdifferenz (kp/cm2)

Vg = Verdréingungsvolumen, geometrisch (¢cm?)

Berechnung in Sl-Einheiten

Ap - Vg
Mebid = g2
M, pig = Abtriebsmoment, ideelles (Nm)
A p = Druckdifferenz (MPa)
Vg = Verdréngungsvolumen, geometrisch {cm?) q

Die Drehrichtung der Abtriebswelle des Motors kann mit dem Wech-
sel der Druckanschliisse veréindert werden. Die Drehzahl des Motors
ist abhéangig vom zugefiihrten Férderstrom.

Vg * Ngb -
Qi = —"-"'*—103 dm3/min
Nab = Abtriebsdrehzahl (min—1)

Q, 4, ;g = Schluckvolumenstrom, ideeller (dm3/min)
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Schnittbild
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1 AnschluB fiir Druckleitung
(Riicklaufleitung)

2 AnschluB fiir Riicklaufleitung
(Druckleitung)

3 AnschluB fir Leckleitung
4 Gehduse

5 Steuerkopf

6 Welle

7 Zylinderkdrper

8 Kolben
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9 Andruckplatte

10 Gleitschuh

11 Schiefscheibe

12 Plansteuerspiegel

13 Steuerdffnung im Steuerkopf

14 Steuerdffnung der einzelnen Zylinder
15 Abtriebsknippel

16 Zylinderraum
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Technische Daten

Drehrichtung
rechts oder links, je nach DurchfluBrichtung des Volumenstromes

Einbaulage

beliebig; die Leckleitung muB jedoch so verlegt sein, daB unab-
héngig von der Einbaulage die Motoren jederzeit mit Fluid gefiillt
bleiben.

Fluid

Als Hydraulikfliissigkeiten sind harz-, séure- und wasserfreie un-
legierte oder legierte Hydraulikdle auf Mineraldlbasis nach
TGL 17 542 oder gleichwertige Hydraulikéle mit einem Viskositdts-
Temperatur-Verhalten entsprechend dem Diagramm einzusetzen.
Fiir schwere Einsatzbedingungen (Driicke iiber 16 MPa und/oder
hohe Temperaturen) werden die legierten Hydraulikéle empfohlen.
Es sind anwendungstechnische Richtlinien des Olherstellers zu be-
achten.

Viskositdtsbereich
20 bis 800 - 106 m2/s (20 bis 800 cSt)

Umgebungstemperatur
248 K bis 333 K (—25 bis 4-60°C)

Fluidtemperaturbereich

NenngréBe Nenn- Nenndruck 7) Betriebs- max. Leckdruck Drehmoment Verdréingungs-
verdrngungs- druckbereich ) bei volumen,
volumen Nenndruck geometrisch
cm? MPa kp/cm? MPa kp/cm? MPa kp/cm? Nm = kpm cm?
3216 32 0 | B 338
50/16 50 125 12,5 52,7
X 80/16 80 0 0 200 20 84,4
200/16 200 16 160 bis bis 0,05 0,5 500 50 2175
320/16 320 20 200 800 80 338,5
500/16 500 1250 125 543,3
800/16 800 2000 200 862,0
d
NenngréBe | Nenndrehzahl Drehzahleinsatzbereich max. GuBerer | Schalleistungs- Masse
Leckdlstrom 2) pegel 3) Standard- | Seewasserbesténdige
Neuzustand i
kurzzeitig Dauerbetrieb ( ) Ausfiihrung
min—1 min—1 min—1 dm3/min dB (A) kg kg
32/16 200-2350 200-1800 0,7 80— 82 14 B
5Qf16 200-2200 200-1600 1.0 83— 86 21 =
80/16 200—2000 200-1500 1.5 83— 86 25 —
/16 1000 100—-1500 100-1500 5,0 93— 96 62 100
—320H6—— 100-1350 100-1250 8.0 100-103 87 =
500/16 100-1300 100—-1200 16,0 107-109 127 210
800/16 100-1200 100-1100 25,0 101-104 205 e
) Definition ' bmax 7-—=-- o M S e 2) Bei Viskositéit 50 - 10-6 m2/s
Pn (50 ¢5t) und Fluidtemperatur
Betriebs- ki
draug(eb:reid! 323K (50°C)
3) Bei Nenndruck und n = 1000 min=1
Pbmin min. Betriebsdruck
t—
4
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Diagramm Viskositéts-Temperatur-Einsatzbereich
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: \Nhydraulils
Motorkombinationen
Bauformen
NenngroBen Stirnbefestigung Flanschbefestigung

32/160 bis 80/160

FuBbefestigung

Bauform
Wellenende Stirn- Flansch- FuB-
befestigung befestigung befestigung
mit Zahnwellenprofil -1 —-12 -13
mit Keilwellenprofil -21 —-22 —23
mit PaBfeder -31 —-32 —33

NenngroBen

200/160 bis 800/160

Stirnbefestigung

Flanschbefestigung

Bauform

Wellenende Stirn- Flansch- FuB-
befestigung befestigung befestigung

mit Zahnwellenprofil ein Wellen- -11 —-12 -13

ende auf
mit Keilwellenprofil 21 —22 -23
mit PaBfeder Seite A -3 -32 -33
mit Zahnwellenprofil —41 —42 —43 —r—

5 L

mit Keilwellenprofil | |, Mt zwel -51 —52 -53
mit PaBfeder —-61 —62 —63
mit Zahnwellenprofil ein Wellen- -71 =72 -73

ende auf
mit Keilwellenprofil —81 —B82 —83
mit PaBfeder Seite B - —92 —93

Bestellbeispiel:

Axialkolbenmotor der NenngroBe 32/160, Wellenende mit Zahnwellenprofil, Flanschbefestigung:

Axialkolbenmotor 32/160-12 TGL 10865

Zur Vermeidung von Verwechslungen infolge Anderung des Bestellbeispiels ist es ratsam,
auBer dem Verdréngungsvolumen das Nenndrehmoment anzugeben.




Nhydraulik

MaBblatt NenngroBe 32/16 bis 80/16

fiir NenngréBe 32/16

Drehrichtung:

52

Bei Druck am AnschluB 1

fiir NenngréBe 50 und 80/16 2

ts

dg
dig

dy
L IR - |

.r

r___dfr 1

b1
b2

Drehrichtung rechts (auf Wellenende gesehen)

Bei Druck am AnschluB 2

Drehrichtung links (auf Wellenende gesehen)

3 LeckslanschluB

o b4
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Abmessungen NenngroBen 32/16 bis 80/16

NenngrﬁBe d1 dg d3 e (=3 |1 lz |3 t ta
32/16 146 M22x1,5 M16x1,5 58,5 73 266 246 175 14 12
50/16 167 M27x2 M22x1,5 69 83 295 271 196 16 12
80/16 178 M33x2 M22x1,5 70,5 89 309 284 203 18 12

NenngréBe Zahnwellenprofil Keilwellenprofil PaBfeder

nach TGL 0-5482 nach TGL 0-5463 nach TGL 9500
Bauform — 1, Bauform — 2. Bauform — 3.
|4 dﬁ ]5 d;t Id da ha ta PaBfeder
32/16 22 |B20x17xe9 | 25 6% 21431 x 25,44 X Spo 60 35 38 B10x8x56
50/16 25 | B25x22xe9 | 28 6 x 234y, X 28,1, X 60 60 35 38 B10x8x56
80/16 32 [B30x27xe9 | 35 6 x 2843y x 34,4, X Tpo 80 45 48,5 B 14x9x80
NenngréBe Stirnbefestigung Flanschbefestigung
Bauform — 1. Bauform — 2.
dohg | dig diy diz ts ts t7 dishe | dig dys dis 51 ty to
32/16 63 80 4xM8 100 5 3 20 100 120 9 140 12 5 3
50/16 80 100 | 6xM10 120 5 25 125 150 1" 180 14 6 4
80/16 80 100 |6xM10| 120 5 3 25 125 150 1 180 14 6
NenngréBe FuBbefestigung Masse kg ==
Bauform — 3, Bauform
ay (s ] [s k] b| bg dﬂ h-| 52 13 21 22 23 33
32/16 80 110 17 150 180 11 100 15 14,4 135 13,9 14,5 14,8
50/16 90 120 17 160 190 11 112 15 21,5 20,6 21,2 21,5 21,9
80/16 100 130 17 170 200 11 125 15 24,9 23,7 24,3 25,0 25,8




ORSTALIEZ

MaBblatt NenngroBen 200/16 bis 800/16

Drehrichtung:  Bei Druck auf AnschiuB 1
Drehrichtung rechts auf Seite A gesehen
Bei Druck auf AnschluB3 2
Drehrichtung links auf Seite A gesehen

3 LeckélanschluB



















